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Управление Моторами 
Пины Arduino UNO имеют ограничение по силе тока 40mA . 

Это меньше чем ток, который необходим для небольшого моторчика - 100-200mA. 



Моторы в роботах 

Моторы в обучающих роботах работают при напряжении 5, 6, 9, 12 or 24 Вольт. В 
зависимости от модели, производителя, назначения, цены и пр. ток при их работе 

достигает значений 100 mA to 5A. 



Драйвер двигателя 

L293D 

L293D может обеспечивать питание нагрузки (мотора) 
при токе 600-mA и напряжении в диапазоне  от 4.5 V до 36 V на 1 канал (1 мотор). 



Управление Моторами 

Motor Shield 



Motor Shield 



Motor Shield 



Подключение и настройка 

Motor Shield  
это плата расширения, предназначенная для двухканального 

управления скоростью и направлением вращения коллекторных 
двигателей постоянного тока, напряжением 5–24 В и максимальным 

током до двух ампер на канал. 



Подключение и настройка 



Коллекторный двигатель 



Управление коллекторными 
двигателями 



Код программы (1/3) 
Для начала покрутим каждый мотор в одну, а затем другую сторону. 



Код программы (2/3) 



Код программы (3/3) 



Код программы II (1/3) 
Усложним задачу. Будем плавно увеличивать скорость первого мотора до 

максимальной скорости, а потом понижать до полного выключения. 
Аналогично проделываем со вторым мотором. 



Код программы II (2/3) 



Код программы II (3/3) 



Фастфуд! 



Котлеты на сковороде 

Имеется две сковородки и три котлеты 



Котлеты на сковороде 

Одна сковородка вмещает лишь одну котлету. 



Котлеты на сковороде 

Чтобы обжарить одну котлету с одной стороны, 
требуется минута. 



Котлеты на сковороде 

Какой минимум времени необходим, 

чтобы обжарить все котлеты 

полностью? 



Задача с выключателями 



Условие: 

Имеется закрытая комната, в 
которой есть три лампочки. 
 
С внешней стороны комнаты 
имеется три выключателя. 
 
Вам нужно узнать, какой 
выключатель включает каждую 
из лампочек. 
 
Но в комнату вы можете зайти 
только единожды. 



Управление Моторами 
Пины Arduino UNO имеют ограничение по силе тока 40mA . 

Это меньше чем ток, который необходим для небольшого моторчика - 100-200mA. 



Робот, ездящий по линии под 
управлением Arduino 



Что понадобится 



Коллекторный двигатель 



Собираем платформу 



Собираем платформу 



Крепим Arduino 



Крепим Motor Shield 

Motor Shield 



Крепим Motor Shield 



Motor Shield 



Motor Shield 



Подключение и настройка 

Motor Shield  
это плата расширения, предназначенная для двухканального 

управления скоростью и направлением вращения коллекторных 
двигателей постоянного тока, напряжением 5–24 В и максимальным 

током до двух ампер на канал. 



Подключение и настройка 



Управление коллекторными 
двигателями 



Код программы (1/3) 



Код программы (2/3) 



Код программы (3/3) 



Задание 1 

Написать код для движения 
НАЗАД. 



Задание 2 

Заставить машину ехать сначала 
впред на 1 метр, а потом назад. 



Задание 3 

Заставить машину ехать по 
квадратной траектории со 
стононой квадрата 1 метр. 



Задание 4 

Заставить машину ехать по кругу 
диаметром 1 метр. 



Задание 5 

Заставить машину ехать по кругу 
диаметром 1 метр, а второй круг 

делать диаметром 2 метра. 



Задание 6 

Придумать как увеличить 
скорость машины на каждом 

круге. 
(заставить машину ехать по 
кругу диаметром 1 метр, а 

второй круг делать диаметром 
2 метра все быстрее и быстрее). 



Техника безопасности. Предупреждение! 

Предупреждение!!! НЕ БОЛЕЕ 9 ВОЛЬТ 

Только щелочная 

батарейка на 

9 вольт! 

 

Поврежденная 

кожа 

OK 



Короткое замыкание! 

12 В



Техника безопасности. Предупреждение! 

Предупреждение!!! НЕ БОЛЕЕ 1,5 ВОЛЬТ 

Только щелочная 

батарейка АА на 

1,5 вольт! 
12 В

OK 


